14.000 Nm

-55 kW

Leistung: 0,12
Drehmoment: 400 —
Power: 0.12 - 55 kW
Torque: 400 — 14,000 Nm

RUhrwerksantriebe
Agitator drives
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Ruhrwerksantriebe
Agitator Drives

Qo

Die WATT Rihrwerksgetriebe sind in den Baureihen Aufsteckge-
triebemotoren AR. 56. - 86., Flachgetriebemotoren FR. 111. - FR.
137. und Kegelstirnradgetriebemotoren KR. 75. - KR. 136. erhalt-
lich.

e Aufsteckgetriebemotoren AR.
Leistung: 0,12 - 30 kW
Drehmoment: 400 -2.800 Nm

¢ Flachgetriebemotoren FR.
Leistung: 0,18 - 55 kW
Drehmoment: 5.000 - 14.000 Nm

e Kegelstirnradgetriebemotoren KR.
Leistung: 0,12 - 55 kW
Drehmoment: 1.000 - 14.000 Nm

Die Aufnahme von grofien radialen und axialen Kréften in verfah-
renstechnischen Anlagen wird in herkémmlichen Konstruktionen
von externen Rihrwerkslagern Gbernommen, die oft sehr kostenin-
tensiv sind. WATT Ruhrwerksgetriebe bieten mit verstérkten Lagern
bei deutlich erhdhtem Lagerabstand Konstruktionsmaglichkeiten
bei denen die separate Lagerung der Rihrwerkswellen in vielen
Fallen weggelassen werden kann. Die drehmomentstarken Antrie-
be eignen sich somit fir Applikationen wie Oberfldchenbeliftern,
Ruhrwerken, Mischern, Extrudern usw.

e Nennleistung, Drehmomente und Abtriebsdrehzahlen

Die Rihrwerksantriebe sind eine Weiterentwicklung aus dem
MAS®.Getriebemotorenprogramm. Die technischen Daten wie
z.B.: Leistungen, Drehzahlen usw. dieser Antriebe entsprechen den
Daten der jeweiligen Standardgetriebe.

Auswahltabellen - Aufsteck-, Flachgetriebemotoren siehe Seite 196
bis 232.

Auswahltabellen-Kegelstirnradgetriebemotoren  siehe Seite 398

bis 435.

e Thermische Grenzleistung
Die Daten der thermischen Grenzleistungen entsprechen den
Daten der jeweiligen Standardgetriebe. Die Berechnung der max.
zulgssigen Eintriebsleistung Py, erfolgt wie im jeweiligen Getriebe-
kapitel beschrieben.

e Abdichtung

Das Dichtsystem der Rihrwerksgetriebe schitzt das Rihrmedium
vor Kontamination durch Getriebedl. Es besteht im Wesentlichen
aus 3 unabhdngigen Dichtstellen die alle im Rihrwerksflansch
untergebracht sind. Bei eventueller Undichtheit, durch Dichtring-
verschleiB (Pos.1 und 2), gelangt das Ol tber die Abtropfscheibe
(Pos.3) in einen Auffangraum (Pos.4). An dieser Stelle kann es mit-
tels Olsensor (optional) bzw. Uber ein Olschauglas (Pos.5) ange-
zeigt werden.

Detailansicht RGhrwerksflansch:

WATT agitator drives are available as shaft mounted geared mo-
tors AR. 56. - 86., parallel shaft geared motors FR. 111. - FR. 137.
and helical bevel geared motors KR. 75. - KR. 136.

e Shaft mounted geared motors AR.

Power: 0.12 - 30 kW
Torque: 400 - 2,800 Nm

e Parallel shaft geared motors FR.
Power: 0.18 - 55 kW
Torque: 5,000 - 14,000 Nm

e Helical bevel geared motors KR.
Power: 0.12 - 55 kW
Torque: 1,000 - 14,000 Nm

In conventional designs, large radial and axial forces are intro-
duced info processing plants by means of external agitator bear-
ing assemblies, which are often extremely cost-intensive. WATT
agitator drives possess reinforced bearings, and their markedly in-
creased bearing distance makes it possible to construct machines
which, in many cases, are able to dispense with a separate bearing
for the agitator shaft. These high-torque drives are thus suitable
for applications such as aerator, agitators, mixers, extruders, and
so on.

o Rated power, torques and output speeds

These agitator drives are a further development from the MAS®
geared motor program. The data relating to these drives' technical
features, such as power, speed, efc., is the same as that for the
corresponding standard gear units.

The selection tables for shaft mounted and parallel shaft geared
motors are on page 196 up to 232.

The selection tables for helical bevel geared motors are on page
398 up to 435.

e Thermal power limit

The data relating to the drives' thermal power limits is the same as
that for the corresponding standard gear units. The calculation for
the maximum permissible input power Py, is as explained in the
section dealing with the particular drive.

e Sealing

The sealing system of the agitator gear units protects the agitated
medium from being contaminated by gear oil. It consists of essen-
tially three independent seals that are all situated inside the agita-
tor flange. In the event of a leak caused by wearing of the seal ring
(items 1 and 2), the oil will pass via a drip plate (item 3) to a reser-
voir (item 4), where it can be registered by means of an (optional)
oil sensor or viewed directly by means of a oil-sight glass (item 5).

Sectional view agitator flange:

G
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Ruhrwerksantriebe
Agitator Drives

KORROSIONSSCHUTZ UND OBERFLACHENSCHUTZ
(siehe Seite 615)

Wenn die Ruhrwerksantriebe im Freien oder in feuchten R&umen
aufgestellt werden sollen, sind MaBnahmen gegen Korrosion zu
treffen. Die WATT EUSAS® Motoren kénnen optional den héheren
klimatischen Anforderungen entsprechend mit zusétzlichen Schutz-
maBnahmen ausgestattet werden. Die Getriebemotoren werden
durch Anwendung verschiedener Lacksysteme geschitzt.

Korrosionsschutz:

Bremsen in rostgeschitzter Ausfihrung
Schutzdach (SD)

Nicht rostende Typenschilder

Nicht rostendes DruckentlGftungsventil
Abtriebswellen aus nicht rostendem Material
Kondenswasserbohrung

Klimaschutz (K1 und K2)

Motoren mit Stillstandheizung (SH)

Detaillierte Informationen tber Ausfihrungsvarianten der WATT-
EUSAS®-Systemmotoren siehe Seite 575 bis 578.

Oberflachenschutz LAO bis LA6

Unterschiedliche Lacksysteme garantieren auch bei extremen Auf-
stellungsbedingungen Schutz vor Korrosion. Detaillierte Informati-
on Uber die WATT Lacksysteme finden Sie auf Seite 32.

Weitere Getriebeoptionen:

Olschauglas

Leckslsensor

Synthetisches oder lebensmittelvertrégliches Schmiermittel
Expansionsgefaf

RUhrwerksantriebe nach ATEX 95

Die Riuhrwerksgetriebe kénnen auch in explosionsgeféhrdeten Be-
reichen entsprechend ATEX 95 eingesetzt werden.

Die Antriebe erfillen alle Forderungen die an Betriebsmittel zum
Einsafz in explosionsgeféhrdeten Bereichen gestellt werden. Rihr-
werksgetriebe mit Systemadapter kénnen wie Standardantriebe in
den Kategorien M2, 2 und 3 verwendet werden (siehe Seite 29).

CORROSION PREVENTION AND SURFACE PROTEC-
TION (see page 615)

If agitator drives are to be set up in the open air or in humid loca-
tions you should take measures to prevent corrosion. A number of
additional protective measures can optionally be applied to WATT
EUSAS® motors to equip them for use in more rugged environ-
mental conditions. The geared motors are protected by means of
various surface treatments and varnishes.

Corrosion prevention:

rust-resistant brakes

protection cap (SD)

name plates made of stainless steel
pressure vent valve made of stainless steel
output shaft made of stainless steel
condensate water drainage hole

climatic protection (K1 and K2)

motors with anti-condensation heating (SH)

[5

You will find detailed information about the different options for
WATT-EUSAS®-System motor on page 575 up to 578.

Surface protection LAO to LA6

A variety of varnishes and surface treatments guarantee protection
against corrosion even under the most extreme conditions. You will
find detailed information about WATT's paintwork systems in the
catalogue on page 32.

Additional gear unit options:

oil-sight glass

oil leaking sensor

synthetic or food-grade lubricant
lubricant expansion unit

Agitator drives compliant with ATEX 95

These agitator gear units can also be used in potentially explosive
environments as defined by ATEX 95.

The drives comply with all the requirements for equipment for use
in potentially explosive environments. Agitator gear units with sys-
tem adapters can be used in the same way as standard drives in
categories M2, 2 and 3 (see page 29).
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watt 0 Bestelltypenbezeichnung - RGhrwerksantriebe
drive»} Order type designation agitator drives

Die Bestelltypenbezeichnung besteht aus einer Kombination von The order type designation consists of a combination of figures
Zahlen und Buchstaben. and letters.
Eine detaillierte Beschreibung der einzelnen Schlissel finden Sie A detailed description of the separate keys can be found on the
auf folgenden Seiten (Seitenverweise siehe unten). following pages (page references see below).
Bestellbeispiele: Ordering examples:
ARA 66A 70 10114 ARA 66A 70 10114
FRS 111A 70 161M4-BR150 FRS 111A 70 161M4-BR150
KR 77C NA143/145 KR 77C NA143/145
G M

AR A 66 A 70 101L4
A R A 56 A 7010114 siehe Seite / see page 574
F S 66 S IAK 70 10114
76 C IAK100
86 D SA142
111 F NA56 siehe Seite / see page 493
131 WN
137 [EC200
75
77
80
110
136
AUFSTECKGETRIEBEMOTOR AR. 56. - 76. SHAFT MOUNTED GEARED MOTOR AR. 56. - 76.
FLACHGETRIEBEMOTOR FR. 111. - 137. PARALLEL SHAFT GEARED MOTOR FR. 111. - 137.
Seite Bezeichnung K:Ig?ez' Designation Page
483 Getriebebaureihe Gl Gear unit model range 483
483 Getriebeausfihrung G2 Gear unit design 483
483 Wellenausfihrung G3 Shaft execution 483
179 Getriebegrofie G4 Size of the gear unit 179
180 Zahnradstufencode G5 Gear stages code 180
181 Eintriebssart M Input type 181
KEGELSTIRNRADGETRIEBEMOTOR KR. 75. - 136. HELICAL BEVEL GEARED MOTOR KR. 75. - 136.
Seite Bezeichnung K:IZ?:' Designation Page
483 Getriebebaureihe Gl Gear unit model range 483
483 Getriebeausfihrung G2 Gear unit design 483
483 Wellenausfithrung G3 Shaft execution 483
387 Getriebegrofie G4 Size of the gear unit 387
387 Zahnradstufencode G5 Gear stages code 387
387 Eintriebssart M Input type 387
MotortypenschlUssel siehe Seite 574. Motor type designation see page 574.
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Getriebebaureihe, Getriebeausfihrung, Wellenausfihrung watt 0
Gear unit model range, Gear unit design, Shaft execution drive»D

. Kennz. . .
Bezeichnung Note Designation
Getriebebaureihe Gl Gear unit model range
Aufsteckgetriebe A Shaft mounted gear unit
Flachgetriebe F Parallel shaft gear unit
Kegelstirnradgetriebe K Helical bevel gear unit
AR. 56. - 86. KR. 75. - 136.
FR. 111. - 137.

Bezeichnung K:Ig::' Designation
Getriebeausfihrung G2 Gear unit design
Wellenausfihrung G3 Shaft execution

Rohrwerksflansch R Agitator flange
mit Abtriebswelle - with output shaft
mit Hohlwelle A with hollow shaft

mit Schrumpfscheibe S with shrink disc

SHAFT MOUNTED GEARED MOTOR AR. 56. - 86.
PARALLEL SHAFT GEARED MOTOR FR. 111. - 137.

AUFSTECKGETRIEBEMOTOR AR. 56. - 86.
FLACHGETRIEBEMOTOR FR. 111. - 137.

FLANSCH
FLANGE

FR, AR
AUFSTECK ABTRIEBSWELLE SCHRUMPFSCHEIBE
SHAFT MOUNTED OUTPUT SHAFT SHRINK DISC

KEGELSTIRNRADGETRIEBEMOTOR KR. 75. - 136. HELICAL BEVEL GEARED MOTOR KR. 75. - 136.

.
T =
%, (ZD 2 - —_—
<3 |
= T | KRA KR
AUFSTECK ABTRIEBSWELLE SCHRUMPFSCHEIBE
SHAFT MOUNTED OUTPUT SHAFT SHRINK DISC
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Zul. Radial- und Axialkréafte der Lagerung
Perm. radial and axial loads for bearings

Die angegebenen Kréfte gelten fir die Lagerung der Getriebe.
Zulassige Querkrafte der Abtriebswellen entnehmen Sie bitte aus
der nachfolgenden Tabelle.

Bei der Ermittlung der zul@ssigen Querkréfte wurde die unginstigs-
te Drehrichtung und Kraftrichtung angenommen.

Die Berechnung erfolgte mit Standardwelle und Standardlagerung.
Bei anderen Kraftrichtungen kénnen teilweise héhere Radial- und
Axialkréfte zugelassen werden. Ricksprache mit WATT Drive.

AUFSTECKGETRIEBEMOTOR AR. 56. - 86.
FLACHGETRIEBEMOTOR FR. 111. - 137.

Vollwelle / Solid shaft

The specified forces apply to the gear unit bearings.

You will find the permissible shearing force for the driven shafts in
the following table.

The values given for the permissible shearing forces were calcu-
lated on the basis of the most disadvantageous directions of rota-
tion and shear.

The calculation was performed for a standard shaft and standard
bearings. In some case higher radial and axial forces may be per-
mitted for forces applied in a different direction. Consult WATT
Drive.

SHAFT MOUNTED GEARED MOTOR AR. 56. - 86.
PARALLEL SHAFT GEARED MOTOR FR. 111. - 137.

Hohlwelle / Hollow shaft

I:azul

L
Zul. Radialkraft F Perm. radial loads F
Frou bei/at (fg=1)
in N bei x=1/2 bei Abtriebsdrehzahl ny in U/min
M, | in N at x=1/2 at outputput speed n, in U/min
Type <16 <25 < 40 <65 <100 <160
[Nm] [mm] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min]
AR. 56. 400 70 35400 30800 26600 22800 19900 17100
AR. 66. 800 80 38500 33400 28700 24400 21200 18100
AR. 76. 1500 100 52300 45300 38900 33200 28700 24500
AR. 86. 2800 110 81600 69700 59200 49200 41400 33400
FR. 111. 5000 120 97900 82800 72200 57300 48900 39200
FR. 131. 8000 170 130000 110000 90200 76100 61000 48900
FR. 137. 14000 210 156000 125000 102000 78900 60100 44000
Zul. Axialkraft F Perm. axial load F,
Werte F,, gelten for Zugbelastung. Values F,,| are valid for tension load.
Fazu bei/at (fg=1)
in N bei x=1/2 bei Abtriebsdrehzahl ny in U/min
M, | in N at x=1/2 at outputput speed n, in U/min
Type
<16 <25 <40 <65 <100 <160
(Nm] [mm] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min]
AR. 56. 400 70 46300 46300 46300 44300 38500 32900
AR. 66. 800 80 53400 53400 53400 46300 40000 33900
AR. 76. 1500 100 77800 77800 77800 68200 58700 49600
AR. 86. 2800 110 121000 121000 117000 99000 85200 72000
FR. 111. 5000 120 130000 130000 130000 111000 94800 79300
FR. 131. 8000 170 187000 187000 179000 151000 128000 107000
FR. 137. 14000 210 208000 208000 208000 191000 161000 133000
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Zul. Radial- und Axialkrafte der Lagerung
Perm. radial and axial loads for bearings

KEGELSTIRNRADGETRIEBEMOTOR KR. 75. - 136. HELICAL BEVEL GEARED MOTOR KR. 75. - 136.

Vollwelle / Solid shaft Hohlwelle / Hollow shaft

1 X
e - ——— F
o [+ | | rzyl
e = Fazul
° o | ° ) |
= =
Zul. Radialkraft F Perm. radial loads F,;
F,u bei/at (fg=1)
in N bei x=1/2 bei Abtriebsdrehzahl ny in U/min
M, | in N at x=1/2 at outputput speed ny in U/min
Type
<16 <25 < 40 <65 <100 <160
[Nm] [mm] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min]
KR. 75. 1250 100 55900 48400 41500 35300 30200 24300
KR. 77. 1500 100 54700 47500 40900 35000 29300 24100
KR. 80. 2700 110 68600 56600 47500 38300 31000 24600
KR. 85. 4600 120 99500 82800 70600 57900 47800 39100
KR. 110. 8000 170 111000 93400 74300 59100 46600 34600
KR. 136. 14000 210 150000 132000 102000 78400 63700 47800
Zul. Axialkraft Fo, Perm. axial load F,,
Werte F, gelten fir Zugbelastung. Values F,,| are valid for tension load.
Fopu bei/at (fg=1)
in N bei x=1/2 bei Abtriebsdrehzahl ny in U/min
M, | in N at x=1/2 at outputput speed n, in U/min
Type
<16 <25 <40 <65 <100 <160
(Nm] [mm] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min] [U/min]
KR. 75. 1250 100 45900 45900 45900 45900 45900 45900
KR. 77. 1500 100 75000 75000 75000 66000 56400 47300
KR. 80. 2700 110 115000 115000 113000 94800 80900 67700
KR. 85. 4600 120 127000 127000 127000 111000 94800 79100
KR. 110. 8000 170 178000 178000 172000 143000 121000 100000
KR. 136. 14000 210 199000 199000 199000 189000 159000 131000
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RGhrwerksantriebe - Aufsteck-, Flachgetriebemotoren

Agitator drives - Shaft mounted and parallel shaft geared motors

Qo

ARA 56. - ARA 86., FRA 111. - FRA 137.

Ansicht A / view A
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d, ... Seegerringdurchmesser / circlip diameter
Hauptabmessungen Hohlwelle
Type Main dimensions Hollow shaft
Dag 2 IECQ|br"| cr| er | E1 |fr | 9r |G1 | hr | hs |huzlsr| o1 | oo | da| da | dy | N |0y |ny|ng| ty |ug| wir
ARA 56. 150 200 13016 [ 165|101 |3,5(G 3/8"| 160 | 71 [207 | 85 |11 45° | 4x90°1 35 | 50 37 [160,9| 1,688 [10(38,3|10| 175
ARA 66. | 200 250 18020 [ 215[ 136 | 4 [G 3/8"|200 |71,5]|236 | 100 | 14 | 45° | 4x90°| 40 | 65 | 42,5|198,6(1,85/100(10| 43,3 |12 {210,5
ARA 76. 250 300 23020 [ 265|144 | 4 [G3/8"|250 | 90 | 300 | 120 [ 14 | 45° | 4x90°| 50 | 75 53 |222,3]2,15/125|10| 53,8 | 14 | 242
ARA 86. | 290 350 250122 (300|170 5 [G3/8”"|310 [ 113|375 | 155 (18 | 45° | 4x90°| 60 | 90 | 63 |267,3[2,15/150(12| 64,4 |18 | 288
FRA 111. 450101350 |26 | 400 | 224 | 5 |G 3/8”| 350 | 130 | 446 | 175 |18 | 22,5°| 8x45°| 70 |100| 73 |317,5|2,65(175|12| 74,9 | 20 | 339
FRA 131. 45019 350 (26 | 400 | 250 | 5 |G 3/8”[ 400 [ 160 | 515 [ 200 | 18 | 22,5°| 8x45°| 90 [120 | 93,5 (392,5(3,15(225|14 | 95,4 | 25| 415
FRA 137. 55010 (450 |28 | 500 | 338 | 5 |G 3/8”| 450 | 200 | 607 | 225 | 18 | 22,5°| 8x45°|100 | 140 [103,5(519,4 [3,15(250| 14 |106,4|28 | 544
Weitere Hauptabmessungen siehe Seite 260 bis 275.
Further main dimension see page 260 up to 275.
10) Ryndflansch
10)Round flange
1) <@ 230mm nach/to I1SO “j6”
> @ 230mm nach/to ISO “hé”
486 Ringschraube wird fir die Typen FRA 111. - 137. mitgeliefert, bei kleineren Typen nicht. Nuten nach DIN 6885 BI. 1.
Eye bolt for types FRA 111. - 137. is included, not for smaller types. Keyways as per DIN 6885 sh. 1.




Rihrwerksantriebe - Aufsteck-, Flachgetriebemotoren 0
/ watt
Agitator drives - Shaft mounted and parallel shaft geared motors driVE»D G

AR 56. - AR86.,FR111.-FR 137.

Ansicht A / view A

[@)| N =]

I (2
o | =
o — R, SRS | o»z‘f fe‘l
©
O ‘ : sr N, ‘_/
=40 <
h;
[
\_DR z DIN 332
sbg J
DaR o
AT
Hauptabmessungen Abtriebswelle
Type Main dimensions Output shaft
Dag £ IECQ| br" | cg | er | E1 | 'R | 9r | Gy | hg | hs |hyo [sg | o4 | ap | d2 | 1 t ul z
AR 56. 150 200 130 16 165 | 101 | 3,5 | G3/8"| 160 | 71 207 85 11 45° | 4x90°| 35 70 38 10 [ M12
AR 66. 200 250 | 180 | 20 | 215|136 | 4 | G3/8"| 200 |71,5|236 | 100 | 14 | 45° | 4x90°| 40 | 80 | 43 | 12| MIé
AR 76. 250 300 | 230 | 20 | 265|144 | 4 | G3/8"| 250 | 90 | 300 | 120 | 14 | 45° | 4x90°| 50 | 100 | 53,5| 14 | MI1é
AR 86. 290 350 250 | 22 300 | 170 5 G 3/8”| 310 | 113 | 375 | 155 18 45° | 4x90° 60 110 64 18 | M20
FR111. - 45010 | 350 | 26 400 | 224 5 G 3/8”| 350 | 130 | 446 | 175 18 | 22,5°| 8x45°| 70 120 | 74,5 | 20 | M20
FR 131. - 450'0| 350 | 26 400 | 250 5 G 3/8”| 400 | 160 | 515 | 200 18 | 22,5°| 8x45°| 90 170 95 25 | M24
FR 137. - 550'0| 450 | 28 500 | 338 5 G 3/8”| 450 | 200 | 607 | 225 18 | 22,5°| 8x45°| 110 | 210 | 116 28 | M24

Weitere Hauptabmessungen siehe Seite 260 bis 275.
Further main dimension see page 260 up to 275.

10) Ryndflansch
10 Round flange

) <@ 230mm nach/to ISO “j6” 2 @14 - 50mm nach/to ISO “ké”
> & 230mm nach/to I1SO “h6” > @& 50mm nach/to ISO “mé”
Ringschraube wird fir die Typen FR 111. - 137. mitgeliefert, bei kleineren Typen nicht. Nuten nach DIN 6885 BI. 1. 487

Eye bolt for types FR 111. - 137. is included, not for smaller types. Keyways as per DIN 6885 sh. 1.
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RGhrwerksantriebe - Aufsteck-, Flachgetriebemotoren

Agitator drives - Shaft mounted and parallel shaft geared motors

ARS 56. - ARS 86., FRS 111. - FRS 137.

Schrumpfscheiben-Abdeckkappe siehe Seite 276.
Protection-cap for shrink disc see page 276.

Ansicht A / view A
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Hauptabmessungen Hohlwelle
Type Main dimensions Hollow shaft
Dag & IECO| br" | cg | er | Eqy | fr 9R | G1 | hr| h3|hy | s | a4 | ap | dy | dy | Ds |Wssr| Msmax | Ma
ARS 56. 150 200 130 | 16 165 101 | 3,56 |G3/8"| 160 | 71 [207| 85 11 45° | 4x90° | 35 50 | 80 [ 229 940 12
ARS 66. 200 250 180 | 20 | 215 | 136 4 [G3/8"| 200 (71,5236 100 | 14 45° | 4x90° | 40 65 | 90 | 265 1440 12
ARS 76. 250 300 230 | 20 265 | 144 4 G 3/8"| 250 | 90 |300| 120 | 14 45° | 4x90° | 50 75 | 110 | 300 2620 12
ARS 86. 290 350 250 | 22 | 300 | 170 5 [G3/8"| 310|113 |375| 155 | 18 45° [4x90° | 65 90 | 138 | 352 3950 30
FRS 111. - 45010 | 350 | 26 | 400 | 224 5 G 3/8” | 350 | 130 | 446 | 175 | 18 | 22,5°|8x45°| 75 | 100 | 155 | 448 7250 30
FRS 131. 45010 | 350 | 26 | 400 | 250 5 [G3/8"| 400 [ 160 | 515|200 | 18 |22,5°|8x45°| 90 | 120 | 185 | 520 | 13000 | 59
FRS 137. 55010 | 450 | 28 500 | 338 5 G 3/8” | 450 | 200 | 607 [ 225 | 18 | 22,5°|8x45°| 105 | 140 | 215 | 602 | 24000 | 121
Msmax - - Maximal zuldssiges Abtriebsdrehmoment [Nm] Msmax - - maximum permissible output torque [Nm]
Zwischen Kundenwelle und Hohlwelle wurde der Reibwert Friction coefficient p=0,12 between customer shaft and hollow
u=0,12 angenommern bei absolut &l- und fettfreien Wellen shaft. With absolutely oil-free and dry shafts, the permissible
(trocken) liegt das zul. Drehmoment 25% hé&her. Die torque is 25% higher. The screws are provided with Molykote,
Spannschrauben sind mit Molykote versehen, die Kegelflachen the conical surfaces with special lubricant.
mit Spezialschmierstoff.
My . .. erforderliches Anzugsmoment der Spannschrauben [Nm] M, ... necessary fixing torque for screws [Nm]

Die Lénge der kundenseitigen Wellen muBB mit der Lénge der Hohlwelle
(Wssg) Ubereinstimmen.
Der Wellendurchmesser muf3 nach ISO hé ausgefihrt sein.

Weitere Hauptabmessungen siehe Seite 260 bis 275.
Further main dimension see page 260 up to 275.

488

The length of the customer’s shaft must correspond with
the length of the hollow shaft (wgsg).
Shaft diameter has to be machined according to ISO hé.

1) <@ 230mm nach/to 1ISO “j6”
> @ 230mm nach/to ISO “hé”

10) Ryndflansch
10 Round flange

Ringschraube wird fir die Typen FRS 111. - 137. mitgeliefert, bei kleineren Typen nicht.

Eye bolt for types FRS 111. - 137. is included, not for smaller types.

Nuten nach DIN 6885 BI. 1.
Keyways as per DIN 6885 sh. 1.



Rihrwerksantriebe - Kegelstirnradgetriebemotoren
Agitator drives - Helical bevel geared motors

KRA 75. - KRA 136.

KRA 75. KRA 77. - KRA 136.
Ansicht A / view A Ansicht B / view B
(7]
Ol

Hohlwellen-Abdeckkappe siehe Seite 476.

/ Protection cap for hollow shaft see page 476. \
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d,, ... Seegerringdurchmesser / circlip diameter
Hauptabmessungen Hohlwelle
Type Main dimensions Hollow shaft
Dag L IECQ|bg"| cr| er | E |fr | 9r |hr | D S| a1 | Q| aq | ay | dqldp | dy | n | ng|ny|ng| ty |ug| wir
KRA 75. 250 300 23020 [ 265|150 4 [G3/8"| 90 | 140 | 14 | 140 [388 | 45° |4x90°| 50 | 75 | 53 |222,3[2,15/125[10| 53,8 | 14 | 242
KRA 77. 250 300 23020 [ 265|150 4 [G3/8"| 90 |178 | 14 | 100 [299 | 45° | 4x90°| 50 | 75 53 |222,3]2,15/125|10| 53,8 | 14 | 242
KRA 80. 290 350 25022 (300|174 5 [G3/8"|113 [210| 18 | 125 [366 | 45° | 4x90°| 60 | 90 | 63 |267,3[2,15/150(12| 64,4 |18 | 288
KRA 85. - 45010 (35026 | 400 | 204 | 5 |G 3/8”|130 | 270 | 18 | 155 [434 |22,5°| 8x45°| 70 [100 | 73 |[317,5(2,65(175|12| 74,9 |20 | 339
KRA 110. - 45019 [350 (26 | 400 | 250 | 5 |G 3/8”[160 [300 | 18 | 175 (512 (22,5°| 8x45°| 90 (120 | 93,5(392,5(3,15(225|14 | 95,4 | 25| 415
KRA 136. - 55010 (450 |28 | 500 | 338 | 5 |G 3/8”|200 | 335 | 18 |225 677 |22,5°| 8x45°|100 | 140 [103,5(519,4 [3,15/250| 14 |106,4| 28 | 544

Weitere Hauptabmessungen siehe Seite 462 bis 473.
Further main dimension see page 462 up to 473.

<@ 230mm nach/to ISO “j6”
> @ 230mm nach/to ISO “hé”

10) Rundflansch
10) Round flange

Ringschraube wird fir die Typen KRA 110. - 136. mitgeliefert, bei kleineren Typen nicht.
Eye bolt for types KRA 110. - 136. is included, not for smaller types.

Nuten nach DIN 6885 BI. 1.
Keyways as per DIN 6885 sh. 1.
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Rihrwerksantriebe - Kegelstirnradgetriebemotoren
Agitator drives - Helical bevel geared motors

Qo

KR 75. - KR 136.
KR 75. KR 77. - KR 136.
Ansicht A / Ansicht B /
Ol view A 02 view B
JgA
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AT B T
Hauptabmessungen Abtriebswelle
Type Main dimensions Output shaft
Dagr & IECO| bg" | cg | e | E | fr | 9r |hr | h |sr |a4 | Q | a7 | ap | d2 | | t ul z
KR 75. 250 300 230 20 265 | 150 4 |1G3/8"| 90 140 14 140 | 388 45° | 4x90°| 50 100 | 53,5 14 | M16
KR 77. 250 300 230 20 265 | 150 4 |1G3/8"| 90 178 14 100 | 299 45° | 4x90°| 50 100 | 53,5 14 | M16
KR 80. 290 350 | 250 | 22 | 300|174 | 5 [G3/8"| 113 | 210 | 18 | 125 | 366 | 45° | 4x90°| 60 | 110| 64 | 18 | M20
KR 85. - 450'0 | 350 | 26 | 400 | 204 | 5 |G3/8"| 130 | 270 | 18 | 155 | 434 |22,5°| 8x45°| 70 | 120 | 74,5 | 20 | M20
KR 110. - 45019 | 350 26 400 | 250 5 |G 3/8"| 160 | 300 18 175 | 512 | 22,5°| 8x45°| 90 170 95 25 | M24
KR 136. - 55010 | 450 28 500 | 338 5 |G 3/8”| 200 | 335 18 225 | 677 | 22,5°| 8x45°| 110 | 210 | 116 28 | M24

2 @ 14 - 50mm nach/to ISO “ké”

10) Ryndflansch

1 <@ 230mm nach/to 1ISO “j6”

Weitere Hauptabmessungen siehe Seite 462 bis 473.
> & 230mm nach/to 1ISO “hé”

Further main dimension see page 462 up to 473.

490

> @ 50mm nach/to I1SO “mé” 10 Round flange

Nuten nach DIN 6885 BI. 1.
Keyways as per DIN 6885 sh. 1.

Ringschraube wird fir die Typen KR 110. - 136. mitgeliefert, bei kleineren Typen nicht.
Eye bolt for types KR 110. - 136. is included, not for smaller types.



Rihrwerksantriebe - Kegelstirnradgetriebemotoren
Agitator drives - Helical bevel geared motors

Ansicht A /
view A

M
Ll j\
=

Schrumpfscheiben-Abdeckkappe
< siehe Seite 476.

7

dyH
]
&

Protection-cap for shrink disc
see page 476.

KRS 75. - KRS 136.

KRS 77. - KRS 136.

Ansicht B /
view B
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Dag
AT
Hauptabmessungen Hohlwelle
Type Main dimensions Hollow shaft
Dag £ IECO| br" | cr| er | B4 |fr| gr |hr | h |sg| 91| Q || o | dy| dp | Ds | Wsig | Msmax | Ma
KRS 75. 250 300 230 20 | 265 | 150 | 4 [ G3/8” | 90 [ 140 14 | 140 | 388 | 45°| 4x90°| 50 75 110 | 300 2620 12
KRS 77. 250 300 230 20 | 265 | 150 4 | G3/8" | 90 | 178 14 | 100 | 299 | 45°| 4x90°| 50 75 110 | 300 2620 12
KRS 80. 290 350 250 22 | 300 | 174 5 |G3/8” | 113|210 18 | 125 | 366 | 45°| 4x90°| 65 90 138 352 3950 30
KRS 85. - 45010 | 350 26 | 400 | 204 5 | G3/8"| 130|270 | 18 | 155 | 434 | 22,51 8x45°| 75 | 100 155 448 7250 30
KRS 110. - 45010 | 350 26 | 400 | 250 5 | G3/8"| 160|300 18 | 175 | 512| 22,5 8x45°| 90 | 120 185 520 13000 | 59
KRS 136. - 55010 | 450 28 | 500 | 338 5 | G3/8”| 200 | 335| 18 | 225 | 677 | 22,51 8x45°| 105 | 140 | 215 602 24000 | 121
Msmax - - Maximal zuldssiges Abtriebsdrehmoment [Nm] Msmax - - maximum permissible output torque [Nm]
My . .. erforderliches Anzugsmoment der Spannschrauben [Nm] M, ... necessary fixing torque for screws [Nm]
Die Lénge der kundenseitigen Wellen mu mit der Léinge der Hohlwelle The length of the customer’s shaft must correspond with
(wg1g) Ubereinstimmen. the length of the hollow shaft (wgyg).
Der Wellendurchmesser muf3 nach ISO hé ausgefihrt sein. Shaft diameter has to be machined according to ISO hé.
491

Ringschraube wird fir die Typen KRS 110. - 136. mitgeliefert, bei kleineren Typen nicht.
Eye bolt for types KRS 110. - 136. is included, not for smaller types.

Nuten nach DIN 6885 BI. 1.
Keyways as per DIN 6885 sh. 1.
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Eintriebsvarianten
MafB3bilder

Input types

Dimension sheets

Q2,3,4,5 kSA
. 'sa
i 2 y/iig 8 r
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0 IEC-Adapter (IA)
watt
o drive§>§>§> IEC adapters (IA)

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551 Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Q234 Kja Q2345 Kia

< 1 0
L <
uf’ Y
= n
, ﬁ T =
Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551 Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

S Qa3 Kia K Q234 Kia

q4

o
I
Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552 Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552
Q345 Kia
94
0
<
<
Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552
kia IEC-Adapterabmessungen (IA, IAK)
fia Type Dimensions IEC-adapter (IA, IAK)
fir Motor|
for motor
=} a| ba [Cal da | dxI | ea|fia| Kia | Sia| ta |Ua| Win | oA
- 1A63 140( 95H7 | 7 11 [ 117 x23 | 115(|4,5|42,5| M8 | 12,8 | 4 | 33° | 4x90°
i IIA7'| 160| 110H7| 7 14 | 14x30| 130 |4,5|425| M8 | 163 | 5 | 33° [ 4x90°
< %AL | < IIA80 200| 130H712 | 19 [ 19x40 | 165 | 4 |52,5(M10| 21,8 | 6 | 45° | 4x90°
3 i '@Q g IIA90 200| 130H7 |12 | 24 | 24x50 | 165 | 4 |52,5|(M10| 27,3 | 8 | 45° | 4x90°
i IIA'IOO/'|'|2 250| 180H7| 14| 28 [ 28x60 | 215| 5 63 |M12| 31,3 | 8 | 45° | 4x90°
H [1a132 300]230H7 |16 | 38 | 38x80 | 265 | 5 | 88 |M12] 41,3 [10 | 45° | 4x90°
‘ IIA200 400( 300H7|24 | 55 |55x 110|350 | 6 160 | 19 | 59,3 | 16 | 45° | 4x90°
||A225 4501 350H7|24 | 60 [60x 140|400 | 6 | 200 | 19 | 64,4 |18 [22,5°| 8x45°
CiA IIAK100/'|'|2 250( 180H7| 14| 28 [ 28x60 | 215 | 5 153 14 | 31,3 | 8 | 45° | 4x90°
IIAK'I32 300(230H7|16 | 38 [ 38x80 | 265 | 5 | 228 | 14 | 41,3 |10 | 45° | 4x90°
IIAK160 3501 250H7|18 | 42 [42x110| 300 | 6 | 258 19 | 45,3 | 12 | 45° | 4x90°
IIAK‘IBO 350| 250H7|18 | 48 [48x 110|300 | 6 | 258 | 19 | 51,8 |14 | 45° | 4x90°

546



SERVO-Adapter (SA)
SERVO adapters (SA)

Abmessunen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551 Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Q234 Ksa F Q32345  ksa

T
|"%II! e
(R

ME; 3 45

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

K Q234 ksa
q4

I
H/2

Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552

K Q3,45 ksa

h34s

Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552

Ksa SERVO-Adapterabmessungen (SA)
wﬂ Type Dimensions SERVO-adapter (SA)
m asa| bsa |Csal®sa|fsa| Ksa [Tk |rpe?|Ssa| |dsa| dx13) | tsa |usa
i il SA92 116 | 80H7 |11 |100| 5 92 Mé 14 14x30 |16,3| 5
= t ; :,t) :’(’ SA105 |116 | 95H7 |11 |115] 5 92 M8 16 16x40 |18,3| 5
! -g tg A SA115 |116 | 110H7 |11 |130| 5 92 | SW6| SW5| 9 19 19x40 |21,3| 6
i SA130 |130 | 110H7 [ 11 |145( 7 | 106 9 22 22x40 |24,8| 6
] 24 | 24x50 |27,3| 8
fsa SA105 |143 | 95H7 (16 |115| 5 |118,5 M8 19 19x40 21,3 6
Csa B SA115 [143 | 110H7 [ 16 |130| 5 [118,5| SW8| SW5| M8 24 24x50 [27,3| 8
28 | 28x60 |31,3| 8
32 32x58 (35,310
SA142 | 143 | 130H7 |16 |165| 6 |118,5 11 19 19x40 21,3 6
d SA180 |190 |114,3H7| 14 |200| 5 |118,5 13 24 24x50 [27,3| 8
SA SA190 [190 [ 180H7 [14 [215] 5 [118,5 14 28 | 28x60 [31,3] 8
SW8| SW5
for Motoren mit glatter for Motoren mit Welle C 32| 32x58 |35310
Welle / incl. PaBfeder / 35| 35x79 |38,3| 10
for motors with smooth for motors with key 38 | 38x80 |41,3|10
motor shaft SA220 [220 | 200H7 |16 [235] 5 [160,5[sw10[ - | 14 429 42110 | - | -
SA115 |190 | 110H7 [ 16 |130| 5 | 170 M8 24 24x50 (27,3 8
) nur for Motoren mit gl s SA142 |190 | 130H7 |16 |165] 6 | 170 M10 28 28x60 |31,3| 8
glatter Welle maglich
only possible for motors with smooth motor shaft SA190 |190 | 180H7 |16 |215| 6 | 170 SW10| swé 14 32 32x58 35310
D 38| 38x80 [41,3]10
42 | 42x110 |45,3| 12
Weitere SERVO-Adaptergréfien auf Anfrage. 489 48x110 | -
Further SERVO adapter sizes on inquiry. SA220 |220 | 20017 | 16 |235] 5 | 170 |swio| - |m12| [557| 55110 | -
547

" .. GroBe des Inbus-Schlissels fir die Klemmschraube bei Motoren mit glatter Welle / size of the needed allen wrench for the binding screw for motors with smooth motor shaft
2 rpe .. GroBe des Inbus-Schlissels fiir die Klemmschraube bei Motoren mit Paffeder / size of the needed allen wrench for the binding screw at motors with key
3) dx .. mégliche Motorwellenabmessungen / possible motor shaft dimensions



NEMA-Adapter (NA)
NEMA adapters (NA)

o marrsysy

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

h2345

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Kna

Q234

[e]

o 70 =
[0 o

ME; 3,4 ‘

Q2345 . Kna

T

[
ME; 345

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Q23 kna
S d4 K Q234 Kna
a4
i
& g
L2— = U L
Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552 Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552
Q345 Kna
q4
0
<
L
L]
Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552
Kna NEMA-Adapterabmessungen (NA)
fra Type Dimensions NEMA-adapter (NA)
for Motor
for motor
ana | bna | Ona | dna dxl ena | fna
— | i NA56 165,1 114,3 10 15,875 15,875 x 52,234 149,225 5
i NA143/145 | 165,1 114,3 10 22,225 | 22,225 x 53,848 | 149,225 5
1% E “;é NA182/184 | 254 | 2159 | 18 | 28,575 | 28,575x 66,548 | 184,15 | 9
N i Q| ® NA213/215 254 215,9 18 34,925 34,925 x 79,248 184,15 9
i NA254/256 254 215,9 18 41,275 41,275 x 95,25 184,15 5
i L NA284/286 |285,75| 266,7 28 47,625 | 47,625 x 111,252 228,6 5
c Type Kna SNA tna UnA WNA aNA
NA NA56 78 10,5 18,008 | 4,775 4x90° 45°
NA143/145 78 10,5 24,485 4,775 4x90° 45°
A NA182/184 max. 160 13,5 31,521 6,35 4x90° 45°
E NA213/215 | max. 160 13,5 38,557 7,924 4x90° 45°
NA254/256 | max. 160 13,5 45,618 9,525 4x90° 45°
NA284/286 | max. 160 13,5 53,238 12,7 4x90° 45°
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Antriebswelleneinheit (WN)
Input shaft unit (WN)

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Q2345 kwn
F

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

K Q2,34 Kwn
q4

)
o
H/2

Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552

4x90°

Kwn Iwn Q345 Kwn,
Dawn fawn | q,
fWN 3
o ! \N“ F[L\ é o
N/ ; '\£ b S twn_ 2
/(//'KG\N“ oL e z
I el = 2
| 8 ‘ 0
‘ g @i g Q ' :_
NS S <
o g
—Q © = N;
© Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552
g pag
WN-RSG o WN-VE
© WN-RSG-VE &
=z ©
Kwn-rRsG | wN-RsG 00 © kawnve  lwhave g
K4
2 o i w £ ANTRIEBSWELLE-Abmessungen (WN)
E[L\ g = Z 2 Type Dimensions INPUT SHAFT (WN)
| N S N =
x| ©
® g x| ¥ aywn|Pw| A [€wn | fwn | Frwn K| bwn | Swi | twi [Uwi] Zwi
Z
- —— o= — ( WN (4) |86 |80 | 14 [100| 8 | 10 [ 75 | 30 [Méx10| 16 | 5 | M5
o} ? WN (5) [ 86|80 19 [100] 8 [ 10 | 80 [ 40 [Mex10[21,5] 6 [ M6
i 8 w WN (6) 86 | 80 | 24 |100| 8 10 | 80 | 50 |M6x10| 27 | 8 | M8
t “z.‘ tywN.VE ; WN (7) [120[110| 28 [130| 12| 14 [115]| 60 [M8x14| 31 8 [M10
WN-RSG 2 = 2 WN (8) [120]110] 38 [130] 12| 14 [115] 80 [m8x14] 41 [ 10 [M12
= | 3 5 S WN a1 [19s] - 42| - [ - | - [185]110] - [45[12[mi16
:'*' P WN(13)[19¢6] - [ 48| - | - | - [185]110] - [51,5]14[|MI16
Type [dwn-rsc|dwn-ve |9wn-ve | Kwn-rsc | Kwn-ve |wn-rsc | Wn-vE [twn-rsa| twi-ve [UwN-RSG | UWN-VE [ZWN-RSGVE
WN(8) 42 48 355 215 294,5 80 100 45 51,5 12 14 M16
WN(11) 42 48 355 215 294,5 80 100 45 51,5 12 14 M16
WN(13) 48 48 355 215 294,5 80 100 51,5 51,5 14 14 M16

WN-RSG ... Antriebswelleneinheit mit integrierter Rucklaufsperre. ~ WN-VE ... Antriebswelleneinheit mit Liffer. ~ WN-RSG-VE ... Antriebsw. mit Ricklaufsperre u. Lifter. 549
WN-RSG ... Input shaft unit with integrated back stop. WN-VE ... Input shaft unit with fan. WN-RSG-VE... Input shaft unit, back stop and fan.



Motordirektanbau (IEC)
Direct mounting (IEC)

Q4 q
-
==&
=

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Q2345

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Q234 , q

Q2345 . q

A

iR

Abmessungen siehe Seite 551 / Dimensions see page 551

Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552

Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552

Qo3 q
K Q23,4 q
94
©
£ -
\_?—“‘ = ,
Abmessungen siehe Seite 552 / Dimensions see page 552
Q34,5 q
94
Welle / Shaft
2| iEc| wWATT . .
8 BG Type EIF3 2 |[ECY @b-] ®e1 f1 32 d1 |2 |1
w
) <| 63 | 64KN | 125 | 160 [110]130]3,5]| 410 | 11 [18,5]18,5
< E 71 | 72KN [ 125 | 160 [110[130(3,5] 4x210 | 14 [18,5[18,5
80 | 8IKN | 125 [ 160 [110[130[3,5| 4xz10 |19 [18,5[18,5
80 | 8IN4 | 125 [ 160 [110[130(3,5] 4x210 | 19[18,5[18,5
90 | Q1S,L | 125 [ 160 [110[130([3,5]| 4xz10 |24 [18,5[18,5
§ 100 TOTL,LA| 150 | 200 | 130|165 |3,5]| 4x@12 | 28 |23,5]29,5
Q[112] 113M | 150 | 200 | 130|165 [3,5] 4x12 | 28 [23,5[29,5
132]1335,M| 200 | 250 [ 180|215| 4 [4x214,51 38 | 35 | 35
160 161M,L| 250 | 300 [230[265| 4 | 4x215 |42 | 35 | 35
180 180M,L| 250 | 300 [230[265| 4 | 4xz15 48| 35 | 35
<|200|200L,LA| 405 | 450 | 350|400 | 5 | 8x@19 | 55| 55 | 55
% 225]2255,M| 405 | 450 [350[400| 5 | 8x219 | 60 | 55 | 55
lq ™1250| 250M | 405 | 450 [350|400| 5 | 8x@19 | 65| 55 | 60
i 280]2805,M| @550 | 550 [450]1500| 5 | 8xz19 | 75| 85 1140
2
i | m
£i5l8| e el
‘é’,a IEC-Abmessungen / IEC-dimensions
nas £ IECQ |Dbs| e3 | f3 S3 q o oy
%—efi IEC 160 125 160 | 110|130 4 | M8x12 | 20 45° | 4x90°
d IEC 200 150 200 | 130 | 165| 5 |[M10x15| 25 45° | 4x90°
1 IEC 250 200 250 | 180 | 215| 5 [M12x20| 42 45° | 4x90°
T@»" IEC 300 250 | 300 [ 230]265] 6 |M12x20| 42 45° | 4x90°
IEC 350 280 350 | 250 | 300| 6 [M16x24| 68 45° | 4x90°
IEC 450 | @450 | 450 | 350 | 400| 7 [M16x24| 68 | 22,5° | 8x45°
IEC 550 | @550 | 550 | 450 | 500 | 7 [M16x24| 98 | 22,5° | 8x45°

550

1 <@ 230mm nach/to ISO “j6”

> & 230mm nach/to ISO “hé”

2) <@ 30mm nach/to I1SO “j6”
> @ 30 - 50mm nach/to ISO “ké”
> & 50mm nach/to 1So “mé”




Maf3bilder-Getriebemotoren 0
watt
Dimension sheets geared motors driVE»D o

Type -w;le Qq Q Q3 Q Qs hy hy h3 hy hs

H. 40A,5 WN4) - 116 B - - - 77,2 - - -

H. 41E WN(4) 75 - - - - 96 - - - -

H. 50C WN(4) i - 176 - : - - 119 - -

H. 50A,5 WN(5) - 142 - - - - 94,4 - - -

H. 51E WN(5) |90 - : - : 1084 | - - - :

H. 55C WN(4) - - 185 - : - - 18,6 |- :

H. 55A WN(5) 151 - - : - 94 - - -

H. 60C WN(4) - 192 - : - - 47,7 |- :

H. 60A,S WN(6) - 158 - - : - 1193 |- - :

H. 60E WN(6) | 105 - : - : 1206 |- - - :
H H. 65C WN() ] ] 212 i i - T 1477 3

H. 65A WN(6) 178 - - : - 1193 |- - :

H. 70D WN(4) - - : 259 : - - - 1995 | -

H. 70C WN(5) - - 225 - : - - 1749 | - :

H.70A,5 WN(7) - 184 - - - - 1442 | - - :

H. 70E WN(7) | 125 - - i : 146 - : - -

H. 80D WN(4) - : 302 : - - _ 2236 | -

H. 80C WN(5) - 268 - : - - 199 - -

H. 80A WN(8) - 223 - - : - 163 - - -

H. 80E WN(8) | 145 - : - : 166 - : - -

H. 85D WN(4) - - : 304 : - - - 224 -

H. 85C WN(5) - 270 - : - - 199,4 :

H. 85A,5 WN(8) 225 - - : - 1634 | - :

H. 110F WN(4) - - - 427 - - - -~ [ 28456

H.110D WN(5) : 393 - - - 260 -

H. 110C WN(7) - - 352 - : - - 2293 - :

H.110AS | WN(I1) | - 276 - - : - 1846 | - - :

H. 110E WN(I1) | 195 - : - - [ 2548 | - - - :

H. 130F WN(4) - - : - 485 - - - -~ [ 3256

H. 130D WN(5) - - : 451 - - - - 301 -

H. 130C WN(8) - - 406 - : - - 265 - -

H.130A5 | WN(13) | - 313 - - : - 2175 - -

H. 133F WN(4) - - : - 532 - - - -~ [ 3256

H. 133D WN(5) - - : 498 - - - - 301 -

H. 133C WN(8) - - 453 - : - - 265 - -

H.133A5 | WN(13) | - 360 - - : - 218 - - -

H. 136F WN(5) - - : - 630 - - - - 363

H. 136D WN(8) - - : 585 - - - - 327 -

H. 136C WN(13) |- - 492 - - - - 280 - -

Type I};‘ﬁ Q | Q | @ | Q | ME, | ME; | ME, | MEs

A.46A5 | WN@4) | 102 - - 104 -

A.. 56C WN@) | - 153 - - 147,4

A.56A5 | WNG) | 119 - - 1228 | -

A.. 66C WN@) | - 184 - - - 185,5

A.66A5 | WN(©) | 150 - - - 157,1 - -

A.. 76D WN@) | - - 238 - - — [ 243,

A.. 76C WNGB) | - 204 - - ~ [ 2185 -

A.76A5 | WN(7) | 163 - - - 1878 | - -

A.. 86D WN@) | - - 268 - - ~ [ 2926

A.. 86C WNGB) | - 234 - - - 268 -

A.86AS | WN(B) | 189 - - - 232 -

Type I};‘ﬁ Q, Q3 Q, Qs | ME, | ME; | ME, | MEsg

F. 111F WN4) - - 385 - - — [ 3923

F. 111D WN(5) - 351 - - ~ [ 38677 ] -

F.111C WNZ) | - 310 - - - 337 -

F.111A5 | WN(11]| 234 - 2923 | - -

F. 131F WN@) | - - - 432 - - T | 4462

F. 131D WNGB) | - - 398 - - 4216 ] -

F.131C WN@E) | - 353 - - ~ [ 3856 | -

F.131A,5 | WN(13]| 260 - - _ 3386 - -

F. 137D WNGB) | - - 493 - - - 513

F. 137C WN@E) | - 448 - - - 477 -

F.137A,5 | WN(13]| 355 - - - 430

551



watt ° . MG.Bbi|der—Ge’rriebemo’roren
drive Dimension sheets geared motors

Type TX,FE Q Qs Q4 Qs ha hs hy hs a4
5. 454B,A5 | WN(4) | 150 - : - 85 - : - 52
5..455B,A,5 | WN(4) | 168 - - - 92 - - - 70
5.. 506C WN@) | - 228 - - - 127 - - 82
5..506B,A,5 | WN(5) | 194 - - - 102,4 - - - 82
5.. 507C WN@) | - 236 : ] - 129 - - 90
5..507B,A,5 | WN(5) | 202 - - - 104,4 - - - 90
S.. 608C WN(4) - 265 - - - 156,5 - - 102
5.608B,A | WN(6) | 231 - - - 128,1 - - - 102
S.. 609C WN(4) - 273 - - - 156,5 - - 110
S.. 609B,A WN(6) 239 - - - 128,1 - - - 110

Type
Type WN Q2 Q3 Q4 Q5 h2 h3 h4 h5 [oF1 H/2
K. 40A WN{@4] | 214 ] - ] - ] - - &5 %5
K.. 50C WN@) | - 267 - ] - - - - 85 85
K.. 50A WN(5) | 233 ] - ] - - - - 85 85
K.. 60C WN@E4) | - 312 - ] - ] - ] 100 | 100
K.. 60A WN(@©) | 278 - - - - - - - 100 | 100
K.. 70D WN@4) | - - 409 - - - - - 120 | 120
K.. 70C WNB) | - 375 - - - - - - 120 | 120
K.. 70A WN(7) | 334 - - - - - - - 120 | 120
K.. 75D WN@4) | - - 463 - - - - - 140 | 140
K.. 75C WNB) | - 429 - - - - - - 140 | 140
K.. 75A WN(7) | 388 - - - - - - - 140 | 140
K.. 77D WNE4) | - ] - 374 - ] — [ 200,8 | 100 -
K.. 77C WN(5) - 340 - - - 176,2 - 100
K.. 77A WN(7) 299 - ] [ 1455 | - ] 100
K.. 80D WN(4) - - 445 - - ~ [ 2296 | 125
K.. 80C WN(5) - 41 - - - 205 - 125
K.. 80A WN(8) 366 - - - 169 - - 125
K.. 85D WN(4) ] - 513 - ] ~ [ 2516 | 155
K.. 85C WN(5) - 479 - - - 227 - 155
K.. 85A WN(8) 434 - ] - 191 - ] 155
K.1100 | WN(5) - - 629 - ] — [ 3202 | 175
K.110C | WN(7) ] 589 ] - - [ 2895 | - 175
K.110A | WN(11) 512 - - ~ | 2448 | - - 175
K..136D | WN{5) ] - 811 - ] ~ | 3584 | 225
K.. 136C WN(8) - 770 - - - | 3224 - 225
K. 136A | WN(13) 677 - - - | 2754 - - 225
K.1390 | WN{5) i - 857 - - ~ 3939 | 250
K.139C__ | WN({g) - 816 - - - [ 3579 - 250
K.. 139A WN(13) 723 - - - 310,9 - - 250
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